




上海润科具能科技有限公司成立于2025年，由润阳科技（300920.SZ）与傅利叶共同持股，
总部位于上海张江机器人谷，致力于成为具身智能2.0的实践者，为特种场景提供机器人解
决方案。

公司介绍



350KG
最大负载

175KG
行走负载

830N·m
最大关节扭矩

≥3M/s
最大轮速

具身智能界最落地的本体形态 

半人马机器人



支持端到端环境感知与自主巡检规划，系统级防护等级设计，兼具全地形
通过性与双臂操作能力于一体。

形态的优势

应用场景



APPLICATION AREAS

最大轮速

电池容量

总自由度

高度
1.276m

29

≥5m/s

重量
115KG

42Ah

全球首款半人马机器人，独创“四轮足+双臂”构型，兼具全地形通
过能力与灵活操作能力，专为高危特种场景作业而生。 

基础配置



产品参数



8.6KG
最大负载

40KG
整机重量

60N·m
最大关节扭矩

≥1.5M/s
最大速度

火星车机器人
全地形移动底盘，具备卓越的环境适应性与可扩展性



1.5m/s
独立轮毂电机

200mm

250mm
单腿抬升高度

驱动方式 最大行走速度

车轮直径
最大负载
8.6kg

基础配置

全地形通过能力，平地/上下坡/台阶/崎岖山路/冰雪面等；主动悬
架算法，可保持端面动态稳定，实现稳定负载与可扩展性。



产品参数



力量型机器人
双臂具备高负载能力，替代人力完成高强度、高风险的体力作业

25
总自由度

38KG
整机重量

Intel Core i7≥2M/s
最大速度 基础算力



产品参数



竞速型机器人

21
总自由度

32KG
整机重量

Intel Core i7 135N·m
最大关节扭矩基础算力

全身轻量化设计，碳纤维刀锋腿，专为竞速场景打造



产品参数








